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Projenin Sﬁ Hedef Kullanici Kitlesi
v8n modeli, belirlenen siniflardaki
Am ac I ne:r?el:lgrisgerc;ek zamanl ve ylksek dogrulukla

Bu proje, Ultralytics YOLOV8Nn modeli tespit edebilmistir. Hafif yapisi sayesinde

A dUsUk donanimli sistemlerde bile akici
kullanilarak, gergcek zamanli olarak belirli
galismaktadir.

nesnelerin webcam Uzerinden tespit Bu tUr uygulamalar, dzellikle akilli g&ézItk

edilmesini sa@lar. gibi giyilebilir teknolojilerde gérme engellilere

- ardimci sistemler gelistirmek icin potansiyel
Model, yalnizca belirli siniflari y gelistirmex igin potansty
tasimaktadir. Ayrica, giyilebilir teknolojiler,

(6rne§}in: book, laptop, person, chair vs.) akilli gézltkler, robotik sistemler ve glvenlik

algilar ve bu nesneleri kare igine alarak uygulamalari geligtiren arastirmacilar ve
tanimlar. gelistiriciler i¢in de uygun bir altyapi
sunmaktadir.

MATERYAL
VE YONTEM !

Bu calismada Python programlama dili CARER BORULIILEL AL

kullanilarak Ultralytics'in sundugu YOLOv8n v o
” . e NESNE TESPITI YAP
nesne tespiti modeli kullanilmigtir. Gorintu

yakalama islemi OpenCV kitlphanesi ile l
gerceklestirilmis, model yolov8n.pt (hafif
surum) Gzerinden caligtiriimigtir. Algilanan l

nesneler, yalnizca belirlenen siniflarla sinirli SONUGLARI GORUNTULE
tutulmus ve sonuglar gergek zamanl olarak v

ekrana yansitiimistir. °! Tii Eé)ES °

HEDEF SINIRLARI BELIRLE




