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GIRIS PROJENIN AMACI

Yapay zeka ve derin 6grenme, Evcil hayvan izleme, veteriner

goruntu isleme alaninda teknolojileri, glivenlik sistemleri
buyuk ilerlemeler saglamistir. veya hayvan davranis takibi Model, gercek zamanl

Bu proje, gercek zamanli gibi uygulamalarda goruntude kedi ve
olarak kedi ve kopeklerin tespit kullanilabilecek, kamera ile kopekleri basariyla tespit
edilmesini saglamak amaciyla kedi ve képek tespiti saglayan etti. Bu uygulama,

gelistirilmistir. teme/ bir nesne tanima hayvan izleme, glvenlik
sistemidir sistemleri veya akilli ev

cozumleri gibi bir¢ok

alanda kullanilabilir

. . KULLANILAN
HEDEF KITLESI TEKNOLOJILER

- Yapay zeka ve bilgisayarla -YOLOV5s (You Only Look Once) modeli
gormeye ilgi duyan kullanildi
ogrenciler
- YOLO modeliyle nesne -torch.hub ile model ytklendi.
tespiti 0grenmek isteyen cv2.VideoCapture ile canli kamera
gelistiriciler goruntdsa alindi.

- Goruntu isleme alaninda
drnek proje arayanlarag ~ -Modelin tahmin sonuglari analiz edilerex

vazin sadece "cat" ve "dog" siniflari islendi.

-Tespit edilen nesneler cercevelenip, sinif
etiketi ve guven skorlari ile ekrana
azdirildi.




